trexDCAS I/O Box
Kullanim Kilavuzu ve Komutlar
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TREX DCAS I/0 BOX

1.

24 VOLT POWER BESLEME GIRISi

24 Volt 1 Amper Power Supply giris ile beslenmesi gerekir.
12 ADET NPN VEYA PNP 24 VOLT GiRiS

4 ADET KURU KONTAK CIKIS

4 adet 250VAC 5A NO kontak cikisi

24 volt PNP ENCODER GIRISI

CASCADE HABERLESME PORTU GIRISi

RS232 HABERLESME PORTU



NOT: TUM KOMUTLARDA KOMUT SONUNA NEW LINE(ENTER) EKLENMELIDIR.

TREX — DCAS’In yeni nesil veri toplama ve sinyal 6rnekleme modulii TREX DCAS
I/O BOX onceki veri toplama cihazlarina gore ¢cok daha verimli dlcimler
yapabiliyor.

TEX DCAS 1/0 BOX teknik 6zellikleri
Besleme : 24VDC 1Amper

Giris : 12 adet NPN — PNP segilebilir.

Cikis : 4 adet 250VAC 5A NO kontak cikist.
Encoder : 1 adet PNP X2 ve X4 sayma modu.

Haberlesme : 2 adet haberlesme portu vardir.RS232 programcinin haberlesme portudur.
CASCADE bir sonraki baglanacak CASCADE modiiliin RS232 portuna baglanir.

TEX DCAS 1/0 BOX sayici ozellikleri

Filtre modu (Filter mode) ve Filtre olmayan modu (Non Filter Mode) olmak lizere 2 gesit
sayicl modu vardir.

Filtre modu : 12 adet girisin hepsi sayici olarak kullanilabilir. Sinyaller i¢in diisen ve yikselen
kenar filtreleri girilebilir. Bu modda her sayim arasindaki saykil zaman otomatik hesaplanir.

Filtre olmayan mod : IN1, IN2, IN3, IN4 sayict modunda olur. Hizli sayici 6zelligine sahiptir.
Bu mod-da saykil zaman hesaplanmaz.



TREX DCAS 1/0 BOX giris 6zellikleri
INPUT ve INPUTF olmak tzere 2 ¢gesit bilgi bulunur.

INPUT : Porta anlik gelen 1 bilgisi cok hizli olarak degisime ugrar. Bu degisim slresi istenirse
programlanarak uzatilabilir.

INPUTF : Porta gelen 1 ve 0 bilgisi icin giris filtreleri uygulanabilir. Ornegin 1 sinyali 5 sn ye
boyunca geliyorsa 1 bilgisi alinabilir. Yada 0 sinyali 10 saniye boyunca geliyorsa 0 bilgisi
alinabilir. Bu bilgiler programlanabilir.

TREX DCAS I/0 BOX ENCODER OZELIKLERI

ONEMLI !

Kesinlikle PNP encoder kullaniimalidir.

- Hiz 6lglimlerinde disuk hassasiyetli encoder kullaniimalidir X2 sayma modu 6nerilir.
Ornegin 100 Pulse encoder kullanilabilir.

- Hassas olmayan 6l¢iim yontemlerinde diisik pulse encoder tercih edilebilir. X2 sayma
modu kullanilabilir.

- Hassas olan 6l¢ciim yontemlerinde yiiksek pulse ¢ozlintrlikli encoder kullanilmahdir
X4 sayma modu onerilir.

- Filtre modu ve Filtresiz mod vardir. Filtresiz modda filtre uygulanmaz. Filtreli modda 7

adet filtre degeri girilebilir programci istenilen filtre degerini komutlar vasitasiyla

programlayabilir.

7: 111 =1:256 Clock Divide
6: 110 =1:128 Clock Divide
5: 101 = 1:64 Clock Divide
4: 100 = 1:32 Clock Divide
3: 011 =1:16 Clock Divide
2: 010 =1:4 Clock Divide

1: 001 = 1:2 Clock Divide
0: 000 = 1:1 Clock Divide

X2 MODE Nedir?
100 pulse encoder kullandigimizi var sayalim. Encoder 1 turunda 200 pulse saymis olacaktir.
X4 MODE Nedir?

500 pulse encoder kullandigimizi var sayalim. Encoder 1 turunda 2000 pulse saymis olacaktir.



ENCODER KOMUTLARI
CMD+HSC_X2_MODE (ENCODER X2 Modunda sayma yapar)
CMD+HSC_X4_MODE (ENCODER X4 Modunda sayma yapar)

CMD+HSC_FLT = 0-7 (0 ... 7 Arasinda deger girilebilir. Yukarida agiklanmistir.) Default degeri
“0” dir.

CMD+HSC_CNT =0 (Encoder sayacina deger ylklemek i¢in kullanilan komuttur)
HSC MULTIPLIER KOMUTU

HSC sayaci (-2147483648 ... 0 ... 2147483647 arasinda sayim yapar) pozitif yonde
2147483647 rakamini astiginda deger sifira doner HSC_MUL degerini 1 arttirir.

HSC_MUL =0 ... 255 arasinda deger alabilir.
Yazilimci HSC degerini su sekilde hesaplayabilir.
HSC = (HSC_MUL * 2147483647) + HSC_CNT

CMD+HSC_MUL = 0 (HSC Multiplier degerini sifirla)

TREX DCAS 10 BOXKOMUTLARI

Tim komutlar CMD ile baslar.Komut (Command) anlamina gelir.

CMD+OUTS =1 (TUM CIKISLAR AKTiF)
CMD+OUTS =0 (TUM CIKISLAR PASIF)

CMD+OUT1 =1 (1. CIKIS AKTiF)
CMD+0UT2 =1 (2. CIKIS AKTIF)
CMD+0UTS3 =1 (3. CIKIS AKTiF)
CMD+0UT4 =1 (4. CIKIS AKTiF)

CMD+OUT1 =0 (1. CIKIS PASIF)
CMD+OUT2 =0 (2. CIKIS PASIF)
CMD+OUTS3 =0 (3. CIKIS PASIF)
CMD+OUT4 =0 (4. CIKIS PASIF)



GiRiS DEGIiSiM FILTRELERi KOMUTLARI

INPUTF (Input Flag) bilgileri icin girilen filtre degerleridir. Girilen deger mili saniye cinsinden
olacaktir.0 — 65535ms arasinda deger girilebilir.

Ornegin yiikselen kenar icin 5 saniye (5000 ms) filtre degeri girildiginde. Sinyal 5 saniye

Ornegin diisen kenar icin 3 saniye (3000 ms) filtre degeri girildiginde. Sinyal 3 saniye
slrensince 0 olarak gelirse o zaman INPUTF Uzerindeki ilgili input bayragi 0 a gekilir.

Bu bilgi endistri sektériinde makina tzerinden giris bilgisi alinirken sinyal mekanik durumdan
dolayi anlik degisimler gosterebilir ve sinyalin belirli stireklilik aninda degisimin gérinmesi
isteniyorsa bu 6zellik kullanilabilir.

Komutlar her giris icin iki gesittir.
CMD+INX_CF_HS = Command + Input X _ Change Flag _ High Side

CMD+INX_CF_LS = Command + Input X _ Change Flag _ Low Side

CMD+IN1_CF_HS = 3000 (Yukselen kenar degisim filtresi 3000ms)
CMD+IN1_CF_LS = 5000 (Disen kenar degisim filtresi 5000ms)

I
CMD+IN12_CF_HS = 5000

CMD+IN12_CF_LS = 5000
GIRIS SINYAL ZAMANI KOMUTLARI

INPUT (Input) bilgileri icin girilen zaman degerleridir. Girilen deger mili saniye cinsinden
olacaktir.0 — 65535ms arasinda deger girilebilir.

Ornegin 5000ms deger girildiginde girise sinyal cok hizli gelse bile gelen sinyali 5000ms
boyunca 1 olarak gosterir.

CMD+INX_ST = Command + Input X _ Signal’s Time

CMD+IN1_ST = 5000 (Hizh gelip giden sinyali 5000ms siire 1 gosterir)
CMD+IN2_ST = 2000
I

I
CMD+IN11_ST = 3000

CMD+IN12_ST = 4000



SAYAC DEGER YUKLEME KOMUTLARI

CNTX (Counter X) deger yikleme komutudur. Girilen deger ilgili sayag icerisine yazilir ve
yazilan degerden itibaren saymaya baslar.

Ornegin 1 nolu sayaca 1000 degeri yiiklenecekse eger CMD+CNT1=1000 komutu génderil-
melidir.

Ornegin 3 nolu sayag sifirlanmak istenirse CMD+CNT3=0 komutu génderilmelidir.

CMD+CNT1=0
CMD+CNT2 = 100
I
I

I
CMD+CNT11 = 450

CMD+CNT12 = 5000

SAYAC FILTRE KOMUTLARI

TREX DCAS |0 BOXserisinde sayacg filtreleri ylkselen ve diisen kenarada girilir.Filtre modunda
12 giris sayma modunda olur ve her iki sayim noktasi arasindaki saykil zaman hesaplanilir.

Girislere verilen filtre degeri araligi 0 ... 65535 ms dir. Default degeri “1” 1 milisaniye dir.

Filtresiz Modda ise 1-2-3-4 nolu girisler sayar. Filtre kullanilamaz kullanilan filtreler
gecersizdir. Bu durumda Onerilen baglanti tipi NPN dir.

CMD+CNFM (Counter Non Filter Mode)
CMD+CFM (Counter Filter Mode)

CMD+IN1_CNT_HS =10 (Inputl Counter Filter High Side — Yiikselen kenara girilen filtre)
CMD+IN1_CNT_LS = 10 (Inputl Counter Filter Low Side — DUsen kenara girilen filtre)
CMD+IN2_CNT_HS =100

I

I

I
CMD+IN11_CNT_HS = 500

CMD+IN11_CNT_LS = 10
CMD+IN12_CNT_HS = 800
CMD+IN12_CNT_LS = 100



DATA GONDERIM HizZl AYARLAMA KOMUTLARI

TREX DCAS |0 BOX In haberlesme Baud rate degeri 19200 diir. Dogru girilen her komutta OK
bilgisi geri doner yaziimcilar bu geri donusi kesinlikle beklemelidir.

TREX DCAS |10 BOXBOX modelinde ise haberlesme Baud rate degeri 19200 diir.

TREX DCAS 10 BOX (izerindeki verileri istenilen zamanda goénderebilir. 1 ... 5 arasinda deger
ahr.

CMD+INF_SPEED = 1 (2000 ms aralikla bilgi gonderir)
CMD+INF_SPEED = 2 (1000 ms aralikla bilgi gonderir)
CMD+INF_SPEED = 3 (500 ms aralikla bilgi gbnderir)
CMD+INF_SPEED = 4 (250 ms aralikla bilgi génderir)
CMD+INF_SPEED =5 (100 ms aralikla bilgi gdnderir)

SAYAC DURURMA VE BASLATMA KOMUTLARI

TREX DCAS 10 BOX'in 12 adet in putu istenilen degerde durdurup tekrardan baslatmak icin
kullanilir. Cihaza ilk enerji verildiginde tiim sayaclar sifir ve saya¢ sayma modlari aktif olarak
baslar.

CMD+CNTX_SC =Command + COUNT X _ START COUNT -> X ‘teki Sayac¢ sayimini baslatmak
icin kullanilir.

CMD+CNTX _NC =Command + + COUNT X _ NOT COUNT->X “teki Saya¢ sayimini durdurmak
icin kullanilir.

CMD+CNT1_SC (1. in puta bagl sayaci sayim baslatmak icin kullanilir.)
CMD+CNT1_NC (1. in puta bagh sayaci sayim durdurmak icin kullanihr.)

I

I

| .
CMD+CNT12_SC (1. In puta baglh sayaci sayim baslatmak icin kullantlir.)
CMD+CNT12_NC (1. In puta bagli sayaci sayim durdurmak igin kullanilir.)
CMD+HSC_SC (HSC sayacina bagli sayacin sayim baslatmak icin kullanilir.)

CMD+HSC_NC (HSC sayacina bagh sayaci sayim durdurmak igin kullanilir.)



GONDERILEN DATA YAPISI
DCAS MODE INFORMATION

ID=D2_1&VN=1.0&WM=FLT&INF_SPD=0&IN=000000000000&INF=000000000000&0UT=00
00&CNT1=0&CYC1=0&CNT2=0&CYC2=0&CNT3=0&CYC3=0&CNT4=0&CYC4=0&CNT5=0&CYC
5=0&CNT6=0&CYC6=0&CNT7=0&CYC7=0&CNT8=0&CYC8=0&CNT9=0&CYC9=0&CNT10=0&C
YC10=0&CNT11=0&CYC11=0&CNT12=0&CYC12=0&HSC_MUL=0&HSC=0&HSC_DIF=0&HSC_F
LT=1&HSC_IN=000-X4 (0xOD OXO0A) — Enter)

ID=D2-1:D1 :I/0 modul versiyonunu gosterir.

VN : Versiyon numarasi.

WM=FLT : Work Mode = Filter Mode

WM=N_FLT : Work Mode = Non Filter Mode

INF_SPD=5 : Information speed 100ms (100ms periyotla bilgi gonderir)

(1,2,3,4,5) modlarida mevcut.
IN =100010100101 : Input anlik durumlarini gésterir. IN12 ... IN1

INF=000000000000 :Input bilgilerinin filitreli durumlarini gésterir.IN12 ... IN1

OuUT=0010 : Output bilgileri Q4 ... Q1
CNT1=0 : Counter 1 degeri
CYC1=0 : CycleTime 1 degeri, Eger N_FLT modu kullaniliyor ise saniyede gelen

sinyal sayisini gosterir. Sadece INPUT1 ‘den INPUT4 ‘de gelen sinyali sayisini gosterir.

CNT12=0 : Counter 12 degeri

CYC12=0 : CycleTime 12 degeri




HSC_MUL=0
HSC=0
HSC_DIF=0
HSC_FLT=0

HSC_IN=001_X4
gostermektedir.

: HSC Multiplier degeri

: Encoder Counter degeri

: 1 saniyedeki encoder puls degeri
: HSC filtre degeri

: Encoder A, B, Z giris lojik durumu ve sonundaki “X”garpan modunu



